WEMO ROBOTSYSTEM Y sy 4

Teknik Veriler 2505 Plastik

t/P

Surecleri bir adim oteye tasiyoruz.




Wemo Robotsystem’e Genel Bakis tfp

Detayl bilgi igin sayfa 4-5"i ziyaret edin. f Detayl bilgi igin sayfa 12-13" G ziyaret edin.

3-5 Lineer Picker Lineer robotlar xDesign

Teknik Veriler 3-5 Linear Picker Teknik Veriler 6-5 8-5 8-7 16-5 16-7
Makine boyutu ton 25-250 Makine boyutu ton 25-200 75-300 75-450 250-500 300-650
Maksimum yuk kapasitesi (Parga + EOAT [Ug Eleman]) kg 23 Maksimum yiik kapasitesi (Parca + EOAT [Ug Eleman]) kg 4,0s / 3,0t 8,0s / 10,0t 12,0t 13,55/ 16,0t 18,0t

3 eksenli servo suruculer 4 3 eksenli servo siriictiler ° o o o °
Sensoérlt yolluk tutucu B Sabit X traversi . L o . .

C ekseni, Pnématik Opsiyon C ekseni, Pnématik ° o o o °

s = tekli Y-kolu T = teleskopik Y-kolu

Detayl bilgi igin sayfa 6-7' i ziyaret edin. Detayl bilgi icin sayfa 14-15" i ziyaret edin.

Lineer robotlar eDesign LT Lineer robotlar xLine

Teknik Veriler 6-5 8-5 16-5 Teknik Veriler 120 250 400 600 800
Makine boyutu ton 25-200 75-300 250-500 Makine boyutu ton 150-650 500-1000 800-1500 1300-2500 2000-4000
Maksimum yiik kapasitesi (Parca + EOAT [Ug Eleman]) kg 4,0s / 3,0t 7 13,0 Pnématik C ekseni ile maksimum yik kapasitesi (Parga | kg 18 33 48 80 110
; o + EOAT [Ug Eleman])

3 eksenli servo siriiciiler L ° © . R o

5 servo eksen dahil maksimum yuk kapasitesi (Parga + | kg 12 25 40 60 80
C ekseni, Pnématik . . o [uc Eleman])

3 eksenli servo suruculer L4 L4 4 4 L4

Hareketli X traversi 4 4 R R 4

C ekseni, Pnématik B R R B ®

I *
Detayl bilgi igin sayfa 8-9' u ziyaret edin. - ' Detayl bilgi icin sayfa 16-17" yi ziyaret edin. ‘

Teknik Veriler 6-5 8-5 16-5 16-7 Teknik Veriler 120 250 400 600 800
Makine boyutu ton 25-200 75-300 250-500 300-650 Makine boyutu ton 150-650 500-1000 800-1500 1300-2500 2000-4000
Maksimum yiik kapasitesi (Parca + EOAT [Ug Eleman]) kg 4,0s / 3,0t 7 13,0 15,0 Pnématik C ekseni ile maksimum yiik kapasitesi (Parca + EOAT | kg 18 33 48 80 110
[Uc Eleman])
3 eksenli servo surictler . . ° .
5 servo eksen dahil maksimum yiik kapasitesi (Parga + [Ug kg 12 25 40 60 80
C ekseni, Pnématik . o . o Eleman])
3 eksenli servo surticliler . . . o o
Hareketli X traversi ° o . o o
C ekseni, Pndmatik . . ° ° .

Detayl bilgi i¢in sayfa 18-19' u ziyaret edin.

Detayl bilgi igin sayfa 10-11"i ziyaret edin.

Lineer robotlar eLine

Teknik Veriler

Teknik Veriler 250 8-5 16-5 7-5 12-5
Makine boyutu ton 500-1000 Makine boyutu ton
Maksimum yik kapasitesi (Parga + EOAT [Ug Eleman]) kg 25,0 Maksimum yiik kapasitesi (Parga + EOAT [Ug Eleman]) kg 3 5s/5t1) 3+3 5+5
3 eksenli servo siriicliler o 2 eksenli servo surictiler o o
Hareketli X traversi o 3 eksenli servo stiriictiler . L
C ekseni, Pnomatik J C ekseni, Pnématik U o

Ustten giris . .

Yandan girig o o

) Teleskopik kol igin azaltilmig
2 ivmelenme/yavaslama 3



Wemo 3-5 Linear Picker

Standart
versiyon

Standart versiyon - Linear Picker

Robot modeli

Opsiyonlar

Opsiyonlar - Linear Robot

Picker Teknik veriler modeli 3-5
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 420

Tek Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800, 1000
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 725, 975, 1225, 1475, 1725
B-Ekseni, Pnématik, 0-180°, Tork, Agirlik b 2,4 Nm 0,7 kg
Bilek Ekseni®) C = 0-90°, Pnomatik, Tork, Agirlik n 4,4 Nm 0,6 kg
Maksimum Yiik Kapasitesi (B-Ekseni + Parga ve EOAT) kg 1,6

Maksimum Yiik Kapasitesi (C-Ekseni + Parga ve EOAT) kg 1,7

Maksimum Yiik Kapasitesi (B ve C-Eksenleri + Parca ve EOAT) kg 1,0

Hizl Degistirilebilir Tutucu, Agirlik: 0,35 kg 1) WGS-QL Mini
Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. adet 2

Pnématik Tutucu Devresi Maks. adet 2

Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 E5-E9

Destek Ayagdi o

Ozellegtirilmis Adaptér Plakas o

Panoya Entegre Edilmis Ekstra Serbest Giris/Cikislar Maks. adet 5giris/5cikis
Harici Kutuda Ekstra Serbest Girig/Cikiglar Maks. adet 1x 16giris/1661kis
Arka Kapi Agma Arayiizii Euromap 73 o

Konveyor Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o

Elektrik Arayliz Adaptori Euromap 12 SPI o

Wemo Connect 4.0 o

Miisteri Talebine Gére Ozel Renk ®

e Standart ® Opsiyon

Teknik veriler 3-5

Makine Boyutu ton 25-250
Maksimum Yik Kapasitesi (Parga + Yolluk Tutucu) kg 2,3

Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 300

X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 1,3

Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 600s

Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,2

Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 475

Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2

Sensorli Entegre Yolluk Tutucu Adet 1

Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Fonksiyonu Adet 1

Pnomatik Tutucu Devresi Adet 1 (Yolluk tutucu igin)
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP14
Yazilim WIPS 4.0
Wemo Cevrimdisi Yazilimi

El Kumandasinda Vakum Kontrolii

Eko Fonksiyonu

Serbest Birakma X-Ekseni

Serbest Girig ve Cikiglar Adet 2giris/2g1kis
Istifleme Sensérii Girigil® Adet 1

Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1

Elektrik Araylzi Euromap 67

Harici Elektrik Panosu, Duvara Monteli WxDxH (mm) 400x300x550
Harici Pano ile Robot Arasindaki Kablo Uzunlugu m 7

Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 5

Glig Kablosu, Uzunluk m 5

El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10

Enerji Tiketimi kWh/h 0,18

Glig Beslemesi Vac/Hz/A 230 / 50/ 10
Pnomatik Besleme, Basing bar 6

Standart Renk RAL 9006 Glmis, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart R
Opsiyon

s =tekli Y- kolu

) Tutucu sensér sinyallerinin sayisini bir (1) girig ile

azaltacaktir.

t/

" Belirtilen agirlik degeri kadar yuk kapasitesini azaltir,
2) Yolluk tutucu degistirme

Strok 3-5
A Y600s 976
Y800s 1186
Y1000s 1386
BY 145
Cy 22
D 33
= 48
F 111
G 139
H 300-
800
] X300 458 ”
X420 578 g
K 204
L 193 4) C ekseni merkezi igin deger (Sekil 2), diger xE_L ’
konfigtrasyonlar i¢in asagiya bakiniz (Sekil 1 ve
M 246 3.) 25 mm Z strogu, IMM merkez hattini gegersiz

kilar.

Sadece yolluk icin standart versiyon  C-ekseni
opsiyonu

B- & C-ekseni
opsiyonu
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Wemo eDesign LT linear robotlar t s/

Standart versiyon Opsiyonlar
Standart versiyon - eDesign LT Robot modeli Opsiyonlar - eDesign Robot modeli
Teknik veriler 6-5 8-5 16-5 LT Teknik veriler 6-5 8-5 16-5
Makine Boyutu ton 25-200 75-300 250-500 Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 420 580 800
Maksimum Yik Kapasitesi (Parga + EOAT) kg 4,0s / 3,0t 7 13 Tek Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1000 800, 1200 1400
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 300 460 680 Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800, 1000 800, 1000, 1200, 1400 1200, 1400, 1600, 1800
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 1,5 1,5 1,5 Maksimum Y-Ekseni Teleskopik, Hiz m/s 2,5 2,5 2,5
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800s 1000s 1200s Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1550, 1850, 2150 1940, 2570, 3620 2450, 3350, 4550
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,0 2,0 2,0 Pnomatik A-Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 2 2 Nm 1,3 kg 2Nm 1,3kg 3Nm 3,0kg
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1250 1520 1850 Pnomatik B-Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 3 3 Nm 1,3 kg 5Nm 1,7kg 12 Nm 4,8 kg
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,0 2,0 2,0 Coklu-B Eksenil): 0-270°, Tork, Agirlik 2 12Nm 2,5kg 12 Nm 2,5 kg 24 Nm 4,8 kg
Bilek Ekseni C = 0-90°, Pnématik, Tork Nm 11 11 60 Hizl Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Mini/Midi Midi Midi
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Adet 1 1 1 Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri | Maks. adet 2 2 2
Fonksiyonu Pndmatik Tutucu Devresi Maks. adet | 2 2 2
Pndmatik Tutucu Devresi Adet 1 1 1 . . .
Toplanabilir Kablo Sistemi W-RCS12 o o o
Emniyet Tetikli EIl Kumandasi W-HP14 W-HP14 W-HP14 . N
Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 E5-E7 E7-E10 E8-E13
Yazilim WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 " - .
Ozellestirilmis Adaptor Plakasi o o o
Wemo Cevrimdigi Yazilimi ° ° ° "
Destek Ayagi o o o
El Kumandasinda Vakum Kontroli . . ° ] !
Uzunlamasina Montaj Versiyonu o o o
Eko Fonksiyonu ° ° ° - . E
Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm) | 770x310x905 770x310x905 770x310x905
Serbest Birakma X-Ekseni . . 4 "
Kablo Uzunlugu, Dis Panodan Robota m 7 7 10
Serbest Girig ve Cikiglar Adet 2giris/2¢iki 2giris/2¢ik 2giris/2¢ik
- 5 ve Gikis giis/ 2gkss giis/ 2g1kis giis/ 2gkis Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. adet 5giris/5¢ikis 5giris/5¢1kis 5giris/5¢1kis
Istifleme Sensorii Girigi ¥ Adet 1 1 1 . . .
Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. adet 2x 16girig/166ikis 2x 16giris/16g1kis 2x 16giris/16gikis
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 . N .
Harici Operatdr Paneli W-OP3-LT o o o
Elektrik Arayiizi Euromap 67 © © O .
Konvey6r Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o o o
Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10
o Elektrik Arayliz Adaptdri ST
Giig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 Y P 12 SPI ° o °
El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 Wemo Connect 4.0 ° ° °
Enerji Tiketimi kWh/h 0,25 0,35 0,45 Miigteri Talebine Gére Ozel Renk o o °
Robot Uzerinde Entegre Elektrik Panosu ° ° ° e Standart O Opsiyon b Tekli Y-ekseni ile birlikte yalnizca 6-5 model igin.
Glig Beslemesi Vac/Hz/A 230/50/10 230/50/10 230/50/10 2 Belirtilen adirlik degerleri ile tagima yUkinu azaltir, sadece A-ekseni veya sadece
Pnématik Besleme, Basing bar 6 6 6 B-ekseni ile mimkiind(ir.
Standart Renk RAL 9006 Gimig, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart ©O Opsiyon
s =tekli Y- kolu t = teleskopik Y-kolu

D Tutucu sensor sinyallerinin sayisini bir (1) giris ile azaltacaktir.

6 t/ 7



Wemo eDesign SE lineer robotlar

Standart versiyon

Standart versiyon - eDesign SE

Robot modeli

Opsiyonlar

t/

Opsiyonlar - eDesign SE Robot modeli
Teknik veriler 6-5 8-5 16-5 16-7
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 420 580 800 920
Tek Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1000 800, 1200 1400 1400
Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800, 1000 ?286 Ity it 1200, 1400, 1600, 1800
Maksimum Y-Ekseni Teleskopik, Hiz m/s 2,5 2,5 2,5 2
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1550, 1850, 2150 1940, 2570, 3620 2450, 3350, 4550
Pnomatik A-Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 2 2 Nm 1,3kg 2Nm  13kg 3Nm 3,0kg 3Nm 3,0kg
Pnomatik B-Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 2 3 Nm 13kg 5Nm 17kg 12Nm 4,8 kg 12Nm 4,8 kg
Goklu-B Eksemil): 0-270°, Tork, Agirlik 2 12Nm  2,5kg 12Nm 2,5 kg 24 Nm 4,8 kg 24 Nm 4,8 kg
Pnomatik S-Ekseni: Tork, Agirlik - 15mm  0,9kg 25mm  1,2kg 25mm  1,2kg
Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Mini/Midi Midi Midi Midi
Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. adet 4 4 4 4
Pnématik Tutucu Devresi Maks. adet 4 4 4 4
Toplanabilir Kablo Sistemi W-RCS12 o o ° °
Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 | E5-E7 E7-E10 E8-E13 E8-E13
Ozellestirilmis Adaptér Plakasi ° ° ° °
Destek Ayadi ° ° ° o
Uzunlamasina Montaj Versiyonu o o ° o
Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm)| 770x310x905 770x310x905
Kablo Uzunlugu, Dis Panodan Robota m 7 7 10 10
Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. adet 5giris/5¢1kis 5giris/5¢1kis
Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. adet 2x 16giris/16¢ikis 2x 16girig/16¢ikis
Harici Operator Paneli W-OP3 o o ° o
Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agllmasi Euromap 73 | ° o ° o
Konveydr Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o ° °
Elektrik Arayliz Adaptori Euromap 12 | ° ° ° °
SPI
Wemo Connect 4.0 ° o o o
Miisteri Talebine Gére Ozel Renk ° ° ° o

Teknik veriler 6-5 8-5 16-5 16-7
Makine Boyutu ton 25-200 75-300 250-500 300-650
Maksimum Yik Kapasitesi (Parga + EOAT) kg 4,0s / 3,0t 7 13 15
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 300 460 680 800
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 1,5 1,5 1,5 1,5
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800s 1000s 1200s 1200s
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,0 2,0 2,0 2,0
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1250 1520 1850 1850
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,0 2,0 2,0 2,0

Bilek Ekseni C = 0-90°, Pnématik, Tork Nm 11 11 60 60
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Adet 1 1 1 1
Fonksiyonu

Pnématik Tutucu Devresi Adet 1 1 1 1
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP14 W-HP14 W-HP14 W-HP14
Yazilm WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0
Wemo Cevrimdisi Yazilimi o N N b

El Kumandasinda Vakum Kontrolii ° ° ° °

Eko Fonksiyonu N N i i
Serbest Birakma X-Ekseni © © © ©
Serbest Girig ve Cikiglar Adet 4giris/4gikis 4giris/4gikis 4giris/4cikis 4giris/4cikis
Istifleme Sensorii Girigi 1) Adet 1 1 1 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 1
Elektrik Araylizi Euromap 67 ® ® ® O

Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10

Glig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10

El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10

Enerji Tuketimi kwWh/h 0,25 0,35 0,45 0,5
Robot Uzerinde Entegre Elektrik Panosu o ° ° i

Glg Beslemesi Vac/Hz/A 230/50/10 230/50/10 230/50/10 400/50/16
Pnomatik Besleme, Basing bar 6 6 6 6
Standart Renk RAL 9006 Glimis, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart ©O Opsiyon

s =tekli Y-kolu t = teleskopik Y-kolu

YTutucu sensor sinyallerinin sayisini bir (1) giris ile azaltacaktir.

t/

e Standart © Opsiyon

YTekli Y-ekseni ile birlikte yalnizca 6-5 model igin.

2 Belirtilen adirlik degerleri ile tasima ylikiini azaltir, sadece A-ekseni veya sadece B-

ekseni ile mimkinddr.




Wemo eline lineer robotlar

Standart versiyon

Standart versiyon - eLine

Robot modeli

Opsiyonlar - eLine

t/

Robot modeli

Teknik veriler 250

Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1500

Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1800, 2000, 2200
Maksimum Y-Ekseni Teleskopik, Hiz m/s 2,5

Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 3450, 4450, 5450, 6450
Coklu-B Eksenib: 0-270°, Tork, Agirlik R 60 Nm 7kg
Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Maxi

Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. adet 4

Pndmatik Tutucu Devresi Maks. adet 4

Toplanabilir Kablo Sistemi W-RCS12 °

Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 Ozellestirilmis

Ozellestirilmis Adaptér Plakas

o

Destek Ayadi

o

Uzunlamasina Montaj Versiyonu

o

Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli

WxDxH (mm) 600x400x1350

Kablo Uzunlugu, Dis Panodan Robota m 10

Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. adet 5giris/5¢ikis

Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. adet 2x 16girig/16g1kis
Harici Operator Paneli W-OP3 o

Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agilmasi Euromap 73 o

Konveyodr Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o

Elektrik Arayliz Adaptori

Euromap 12 SPI | ©

Wemo Connect 4.0

Miisteri Talebine Gére Ozel Renk

Teknik veriler 250
Makine Boyutu ton 500-1000
Maksimum Yk Kapasitesi (Parga + EOAT) kg 25
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1200
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2

Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1600t
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,5t
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 2450
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2

Bilek Ekseni C = 0-90°, Pnomatik, Tork Nm 120
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Adet 1
Fonksiyonu

Pnématik Tutucu Devresi Adet 1
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP14
Yazilim WIPS 4.0
Wemo Cevrimdisi Yazilimi N

El Kumandasinda Vakum Kontrolii ®

Eko Fonksiyonu N

Serbest Birakma X-Ekseni ]

Serbest Girig ve Cikiglar Adet 4giris/4gikis
Istifleme Sensorii Girigi 1) Adet 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1

Elektrik Araylizi Euromap 67 o

Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10

Glig Kablosu, Uzunluk m 10

El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10

Enerji Tiiketimi kWh/h 1,0

Robot Uzerinde Entegre Elektrik Panosu °

Glig Beslemesi Vac/Hz/A 400/50/16
Pnomatik Besleme, Basing bar 6
Standart Renk RAL 9006 Gimis, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart O Opsiyon

s =tekli Y-kolu

D Tutucu sensor sinyallerinin sayisini bir (1) giris ile azaltacaktir.

e Standart O Opsiyon

1 Belirtilen deder kadar yiik kapasitesini
azaltir.

1



Wemo xDesign lineer robotlar

Standart versiyon

Standart versiyon - xDesign

Robot modeli

Opsiyonlar

t/

Opsiyonlar - xDesign Robot modeli

Teknik veriler 6-5 8-5 8-7 16-5 16-7

Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 600 700 700 920, 1100 1100

Tekli Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1000 1200, 1400 - 1400, 1600 -

Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu 1000, 1200, 1200, 1400, 1200, 1400, 1600, 1800V,
mm 800, 1000 1400 1600 1600, 1800, 20000

2000V

Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm ;igg 1850, 1940, 2570, 3620, 4460 2450, 3350, 4550, 5450

Servo C Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 2 - 50 Nm/ 13kg 70 Nm/ 15kg

Pnomatik A-Ekseni: 0-180°, Tork, Adirlik 2 - 3Nm/ 2,0kg - 3Nm/ 2,0kg

Servo A-Ekseni A: 0-360°, Tork, Adirlik 2 - - 50 Nm/ 61kg

Pnomatik B-Ekseni: 0-180°, Tork, Adirlik 2 5Nm/ 1,6kg 5Nm/ 17kg 12Nm/ 4,8 kg

Cok Fonksiyonlu B-Ekseni: 0-270°, Tork, Adirlik 2 ° 12Nm/ 2,5 kg 24 Nm/ 4,5kg

Servo B-Ekseni 3): 0-270°, Tork, Agirlik 2 12Nm/ 1,5kg 30 Nm/ 3,0 kg 50 Nm/ 4,0 kg

Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. Adet 4 8 8 8 8

Elektrikli Vakum Pompasi L/min - 160 160 160 160

Pnématik Tutucu Devresi Maks. Adet 4 8 8 8 8

Toplanabilir Kablo Sistemi o o o o °

GIS Tutucu Tanimlamasi W-RCS12 = ° ° ° °

Plaka Aralayici Mekanik Arayliz Euromap 18 ES5-E7 E7-E10 E7-E10 E8-E13 E8-E13

Ozellestirilmis Adaptor Plakasi ° ° ° ° °

Destek Ayagi ° ° ° ° >

Uzunlamasina Montaj Versiyonu o o o o o

Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm) 390x420x965 600x400x1350 600x400x1350

Kablo Uzunlugu, Dis Pano ve Robot Arasi m 7 7 7 10 10

Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. Adet 5girig/5¢ikis & 12giris/12¢1kis 5giris/5¢ikis & 12giris/12¢1kis

Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. Adet 8x 16giris/1661kis 8x 16giris/1661kis

Dokunmatik Ekranli Harici Operator Paneli W-OP3 ° ° ° ° o

Konveydr Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC ° ° ° ° o

Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agilmasi Euromap 73 o o o o

Elektrik Arayliz Adaptori Euromap 12/SPI ° ° ° ° °

2 Robot Arasinda Veri Yolu Iletigimi ° ° ° ° °

ikiz Modiil (2 Enjeksiyon Makinesi & 1 robot) - ° ° ° o

Merkezi Yaglama Sistemi o o o o o

Miisteri Talebine Gore Ozel Renk ° o o o °

Teknik verileri 6-5 8-5 8-7 16-5 16-7
Makine Boyutu ton 20-100 75-300 75-450 250-500 300-650
Maksimum Yiik Kapasitesi tekli kol kg 4,0 8,0 - 13,5 -
Maksimum Yik Kapasitesi teleskopik kol %‘/{%* 3,0 10,0 12,0 16,0 18,0
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 420 580 580 800 920
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 800s 1000s 1000t 1200s 1400 t
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 3,0s/ 4,0t 3,0s / 4,0t 3,5t 3,55/ 4,0t 3,0t
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1250 1520 1520 1850 1850
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 3,5 3,0 2,5 3,0 2,5
Bilek Ekseni C = 0-90°, Pnématik, Tork Nm 11 26 26 60 60
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Fonksiyonu Adet 2 2 2 2 2
Pnématik Tutucu Devresi Adet 1 1 1 1 1
Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS- | Mini® Midi Midi Midi Midi

QL
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12
Yazilm WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0
Wemo Connect 4.0 O O © © O
Wemo Cevrimdigi Yazilimi ° b ° o b
El Kumandasinda Vakum Kontrolii © © © © ©
Eko Fonksiyonu b b . ° °
WOMS-optimize hareket sistemi b i ° ° °
Serbest Birakma X-Ekseni ° ° ° ° °
Serbest Girig ve Cikiglar Adet 2giris/2gikis 2giris/2g1kis 2giris/2c1kis 2giris/2¢g1kis 2giris/2¢cikis
istifleme Sensérii Girigi Adet 1 1 1 1 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 1 1
Elektrik Arayiizi Eurom | ® 4 . . .

ap 67
Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10
Giig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10
El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10
Enerji Tuketimi kwh/h | 0,32 0,45 0,45 0,6 09
Robot Uzerinde Entegre Elektrik Panosu ° b ° ° °
Gii¢ Beslemesi >/Aac/Hz 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16
Pnomatik Besleme, Basing bar 6 6 6 6 6
Standart Renk RAL 9006 Glimus, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri
e Standart © Opsiyon s =tekli Y-kolu t = teleskopik Y-kolu

D Tutucu sensor sinyallerinin sayisini bir (1) giris ile azaltacaktir.

2 QL-Midi opsiyoneldir.

e Standart O Opsiyon

 Opsiyonlara ve uygulamalara badl olarak yiik kapasitesi

azalrr.

2 Belirtilen deder kadar yiik kapasitesini azaltir.

) Tekli Y-ekseni ile birlikte yalnizca 6-5 model igin.
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Wemo xLine lineer robotlar

Standart versiyon

Standart versiyon - xLine Robot model

Teknik veriler 120 250 400 600 800
Makine Boyutu ton 150-650 500-1000 800-1500 1300-2500 2000-4000
Pndmatik C- Ekseniyle Maksimum YUk Kapasitesi | kg 18 33 48 80 110
(Parga + EOAT)

5 Servo Ekseni dahil Maksimum Yiik Kapasitesi kg 12 25 40 60 80
(Parga + EOAT)

Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 580 1200 1200 1500 1500
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,5 2,5 2,5 2,0 2,0
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1200s 1600t 1800t 2000t 2000t
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,5s /3,0t 2,5t 2,5t 2,5t 2,5t
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1850 2450 2450 3450 3450
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 3,0 3,0 3,0 2,5 2,5
Bilek Ekseni C = 0-90°, Pndmatik, Tork Nm 60 120 120 180 180
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Fonksiyonu Adet 2 2 2 2 2
Pnoématik Tutucu Devresi Adet 1 1 1 1 1

Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Midi Maxi Maxi Mega Mega
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12
Yazilm WIPS 4.0 © © © © ©
Wemo Connect 4.0 ° ° ° ° °
Wemo Gevrimdisi Yazilimi b b b b b

El Kumandasinda Vakum Kontrolii ° ° ° ° °

Eko Fonksiyonu ° ° ° ° °
WOMS-optimize hareket sistemi o o N N N
Serbest Birakma X-Ekseni © © © © ©
Serbest Girig ve Cikiglar Adet 2giris/2c1kis 2giris/2cikis 2giris/2gikis 2giris/2¢gikis 2giris/2¢ikis
Istifleme Sensorii Girigi Adet 1 1 1 1 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 1 1
Elektrik Arayizi Euromap 67 ° ° b b b

Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10

Glig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10

El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10
Enerji Tuketimi kWh/h 0,6 1,5 1,7 1,8 2

Robot Uzerinde Entegre Elektrik Panosu - o ° - -

Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli * o o 4 4
B;;uﬁﬁjré% ve Robot Arasindaki Kablo m 10 10 10 10 10

Glig Beslemesi Vac/Hz/A 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16
Pnématik Besleme, Basing bar 6 6 6 6 6
Standart Renk RAL 9006 Glimusg, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart O Opsiyon

s =tekli Y-kolu t = teleskopik Y-kolu
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Opsiyonlar - xLine Robot model
Teknik veriler 120 250 400 600 800
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 920 1500 1500 2000, 25000 5(5)88;)
Tekli Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1400, 1600 - - - -

R R I P
Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu L 1800 9, 2200, 2400, gggg’”, .

2000V 2400 2600Y

4450,

2450, 3350, 3450, 4450, 3450, 4450, 4450, 5450, 2328:

Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 4550, 5450 g:gg’ 6450, g:'gg’ 6450, g:gg: Zgng ;328,
1045’0

Servo C Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 70Nm 120Nm 160Nm 240Nm 260Nm
Servo A-Ekseni A: 0-360°, Tork, Adirlik 50Nm 60Nm 60Nm 80Nm 80Nm
Pnomatik B-Ekseni: 0-180°, Tork, Adirlik 12Nm - - - -
Coklu B-Ekseni: 0-270°, Tork, Agirlik 24Nm - - - -
Servo B-Ekseni: 0-270°, Tork, Adirlik 50Nm 80Nm 108Nm 108Nm 108Nm
Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. Adet 8 8 8 8 8
Elektrikli Vakum Pompasi L/min 160 160 260 260 260
Pndmatik Tutucu Devresi Maks. Adet 8 8 8 8 8
Toplanabilir Kablo Sistemi ° ° ° ° °
GIS Tutucu Tanimlamasi W-RCS12 ° ° o o o
Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 E8-E13 Ozellestirilmis Ozellestirilmis
Ozellegtirilmis Adaptér Plakas ° - - - -
Destek Ayadi ° ° o o o
Uzunlamasina Montaj Versiyonu o ° ° o o
Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm) 600x400x1350 800x400x1350 1000x400x1550
Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. Adet 5giris/5¢ikis & 12giris/12¢ikis 5giris/5¢ikis & 12giris/12g1kis
Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. Adet 8x 16giris/1661kis 8x 16giris/1661kis
Harici Operator Paneli W-OP3 ° o o o o
Konveydr Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o ° o o o
Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agilmasi Euromap 73 o ° ° ° °
Elektrik Arayliz Adaptorii Euromap 12/SPI ° ° ° o o
2 Robot Arasinda Veri Yolu iletigimi o o o o o
Ikiz Modiil (2 Enjeksiyon Makinesi & 1robot) ° ° o ° °
Merkezi Yaglama Sistemi ° ° o > >
Miigteri Talebine Gére Ozel Renk ° o ° ° °

e Standart © Opsiyon

1 Opsiyonlara ve uygulamalara bagl olarak yiik kapasitesi

azalir.
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Wemo Tandem linear robots

Standart Versiyon

Standart versiyon - Tandem

Robot modeli

Opsiyonlar

Opsiyonlar - Tandem

Robot modeli

t/

Teknik veriler 120 250 400 600 800
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 920 1500 1500 2000, 2500v gggg;)
Tekli Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1400, 1600 - - - -
L R
Dikey Teleskopik Y-Ekseni, Strok Uzunlugu lw 18000, 2200, 2400, igggg) 30000
2000V 2400 2600V !
4510/4560 4510/4560
. u v | SRS S Bera | ne

Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 4852/4902 ;gigﬁggg ggigﬁggg 7510/7560 | 7510/7560

9510/9560 9510/9560
Servo C Ekseni: 0-180°, Tork, Adirlik 70Nm 120Nm 160Nm 240Nm 260Nm
Servo A-Ekseni A: 0-180°, Tork, Agirlik 6Nm - - - -
Servo A-Ekseni A: 0-270°, Tork, Agirlik 50Nm 60Nm 60Nm 80Nm 80NmM
Pnomatik B-Ekseni: 0-180°, Tork, Adirlik 12Nm - - - -
Coklu B-Ekseni: 0-270°, Tork, Adirlik 24Nm - - - -
Servo B-Ekseni: 0-270°, Tork, Adirik 50Nm 80NmM 108Nm 108Nm 108Nm
Koruma ve Ufleme Fonksiyonlu Vakum Devreleri Maks. Adet 8 8 8 8 8
Elektrikli Vakum Pompasi L/min 160 160 260 260 260
Pnématik Tutucu Devresi Maks. Adet 8 8 8 8 8
Toplanabilir Kablo Sistemi ° o ° ° °
GIS Tutucu Tanimlamasi W-RCS12 ° ° o o °
Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 E8-E13 Ozellestirilmis Ozellestirilmis
Ozellestirilmis Adaptor Plakasi o - - - -
Destek Ayagi ° o ° ° °
Uzunlamasina Montaj Versiyonu ° o ° ° °
Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm) 1000x400x1550 1200x400x1550 1200x400x2350
Panoya Entegre Edilmis Ek Serbest G/C Maks. Adet 5giris/5¢1kis & 12giris/12gikis 5giris/5¢ikis & 12giris/12¢1kis
Dis Kutuda Ek Serbest G/C Maks. Adet 8x 16giris/16¢ikis 8x 16giris/16¢ikis
Harici Operator Paneli W-OP3 o o ° ° o
Konvey6r Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC o ° ° ° °
Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agilmasi Euromap 73 ° ° ° ° °

Elektrik Arayiiz Adaptori

Euromap 12/SPI

2 Robot Arasinda Veri Yolu Tletigimi

ikiz Modiil (2 Enjeksiyon Makinesi & 1robot)

Merkezi Yaglama Sistemi

Miigteri Talebine Gére Ozel Renk

Teknik veriler 120 250 400 600 800
Makine Boyutu ton 150-650 500-1000 800-1500 1300-2500 2000-4000
Pnématik C- Ekseniyle Maksimum Yk Kapasitesi | kg/arm 18 33 48 80 110
(Parga + EOAT)

5 Servo Ekseni dahil Maksimum Yik Kapasitesi kg/arm 12 25 40 60 80
(Parga + EOAT)

Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 580 1200 1200 1500 1500
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,5 2,5 2,5 2,0 2,0
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1200s 1600t 1800t 2000t 2000t
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 2,5s /3,0t 2,5t 2,5t 2,5t 2,5t
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu (Z1) mm 1852 2610 2610 3510 3510
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu (22) mm 1902 2660 2660 3560 3560
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 3,0 3,0 3,0 2,5 2,5
Bilek Ekseni C = 0-90°, Pndmatik, Tork Nm 60 120 120 180 180
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Fonksiyonu | Adet 2x 2 2x 2 2x 2 2x 2 2x 2
Pnématik Tutucu Devresi Adet 2x 1 2x 1 2x 1 2x 1 2x 1
Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Midi Maxi Maxi Mega Mega
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12
Yazilim WIPS 4.0 ° ° ° ° °
Wemo Connect 4.0 C O O O O
Wemo Cevrimdisi Yazilimi ° ° b b °

El Kumandasinda Vakum Kontrolii © © © © ©

Eko Fonksiyonu . . . i .
WOMS-optimize hareket sistemi . . 4 4 .
Serbest Birakma X-Ekseni ° ° ° ° °
Serbest Girig ve Cikiglar Adet 2giris/2c1kis 2giris/2c1kis 2giris/2g1kis 2giris/2g1kis 2giris/2¢gikis
istifleme Sensorii Girigi Adet 2x 1 2x 1 2x 1 2x 1 2x 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 1 1
Elektrik Araylizi Euromap 67 ° ° b b °

Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10

Glig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10

El Kumandasi Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 10
Enerji Tuketimi kWh/h 1,2 3,0 34 36 4,0
Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli O O O O O

Dis Parlo ve Robot Arasindaki Kablo m 10 10 10 10 10
Uzunlugu

Glig Beslemesi Vac/Hz/A 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16
Pnomatik Besleme, Basing bar 6 6 6 6 6
Standart Renk RAL 9006 Glimis, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart O Opsiyon
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s =tekli Y-kolu t = teleskopik Y-kolu

e Standart O Opsiyon

 Opsiyonlara ve uygulamalara bagh olarak yiik kapasitesi

azalrr.
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Wemo sDesign lineer robotlar t s/

OESIGN

Opsiyonlar

Opsiyonlar - sDesign Robot modeli

Standart versiyon - sDesign Robot modeli Teknik veriler 8-5 16-5 7-5 12-5
Teknik veriler 8 165 5 125 Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm - - - -
Makine Boyutu o0} 75-350 150-500 100-400 200-650 Kaliptan Alma X2-Ekseni Pnématik, Strok Uzunlugu? | mm - - 150 250
Maksimum Yiik Kapasitesi (Parga + Tutucu) kg 3 5s/5t1) 3+3 5+5 Kaliptan Alma X2-Ekseni Servo, Strok Uzunlugu® mm - - 150 250
Kaliptan Alma X-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 580 800 150 250 Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1200s 1200t, 1400t _ R
X-Ekseni Maksimum Hiz m/s 25 25 2,0 2,0 Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1940, 2570, 3620 2450, 3350, 4550 | 1940 2450
Dikey Y-Ekseni, Strok Uzunlugu ] 1000s 1200s - - Servo C Ekseni: 0-180°, Tork, Agirlik 2 50 Nm 13kg 70Nm  15kg - -
Y-Ekseni Maksimum Hiz m/s 50s 4,05 / 4,0t - - Servo B-Ekseni: 0-270°, Tork, Agirlik 2 20Nm  15kg 40Nm 2,0 kg - -
Traverse Z-Ekseni, Strok Uzunlugu mm 1520 1850 1520 1850 Vacuum circuit with save & blow off Maks. Adet 8 8 8 8
Z-Ekseni Maksimum Hiz m/s 40 35 50 50 Elektrikli Vakum Pompasi L/min 260 260 260 260
i R B EE S * * * * Pnomatik Tutucu Devresi Maks. Adet | 8 8 8 8
Bilek Ekseni C = 0-90°, Tork Nm 26 60 - - Toplanabilir Kablo Sistemi R R R R
Korumali Vakum Devresi ve Ufleme Fonksiyonu Adet 2 2 2 2 GIS Tutucu Tanimlamas! W-RCS12 R R R R
Pnomatik Tutucu Devresi Adet 1 1 1 1 Plaka Aralayici Mekanik Arayiiz Euromap 18 E7-E10 E8-E13 - -
Hizli Degistirilebilir Tutucu WGS-QL Midi Midi - - Ozellestirilmis Adaptor Plakasi N . _ _
Emniyet Tetikli EI Kumandasi W-HP12 W-HP12 W-HP12 W-HP12 Destek Ayagi N N _ _
Yazihm WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 WIPS 4.0 Uzunlamasina Montaj Versiyonu . . _ _
Wemo Connect 4.0 ° ° ° * Harici Elektrik Panosu, Yere Monteli WxDxH (mm) | 600x400x1200 600x400x1200 § s
Wemo Gevrimdisi Yazilimi ° * ° ° Cable length, between external cabinet and robot m 7 10 10 10
El Kumandasinda Vakum Kontrolil ° ° ° ° Additional free 1/O integrated in cabinet Maks. Adet | 5giris/Scikis & 12giris/12cikis Sgiris/Scikis & 12giris/12cikis
Eko Fonksiyonu ° ° ° ° Additional free I/O in external box Maks. Adet 8x 16giris/1661kis 8x 16giris/1661kis 8x 16giris/1661kis 8x 16giris/1661kis
WOMS-optimize hareket sistemi ° ° ° ° Dokunmatik Ekranli Harici Operator Paneli W-OP3 ° ° ° °
Serbest Birakma X-Ekseni ° ° - - Konvey6r Zamanlama Kutusu, 3 Faz Kontrol 400VAC ° ° o o
Serbest Girig ve Cikislar Adet 2giris/2c1kis 2giris/2g1kis 2giris/2gikis 2giris/2gikis Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Acllmasi Euromap 73 R R o o
Istifleme Sensori Girisi Adet 1 1
Konveydr Zamanlama Sinyali Adet 1 1 1 1 Elektrik Araytiz Adaptord Ii;l/r OTE?DFI) : : : i
Arka Kapinin Arayiiz Uzerinden Agilmasi Euromap 73 ° o U U 2 Robot Arasinda Veri Yolu Iletigimi ° o o o
Elektrik Araytizi Euromap 67 [ J U ° ikiz Modiil (2 Enjeksiyon Makinesi & 1 robot) ° ° - -
Robot Arayiiz Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 Miigteri Talebine Gére Ozel Renk ° ° o o
Gig Kablosu, Uzunluk m 10 10 10 10 D IML veya yidin kalip uygulamalari igindir.
Elikumandastiikaiiosu;iuzuniuk m 1L 1L 1L 1L e Standart o Opsiyon 2) Belirtilen deder kadar tagima kapasitesini azaltir. Yalnizca bir doner
Enerji Tiketimi kWh/h 0,9 1,2 0,9 1,2 eksen mumkinddir.
g(r;oi?nk;rik Panosu (Boyutlar 600x400x- WxDxH . . . .
Glig Beslemesi Vac/Hz/A 400/50/16 400/50/16 400/50/16 400/50/16
Pndmatik Besleme bar 6 6 6 6
Standart Renk RAL 9006 Glimus, 3001 Kirmizi, 7016 Antrasit gri

e Standart o Opsiyon ) fvmelenme/yavaglama azaltilir.



eDesign LT / SE Boyutlan

20

eDesign LT/ SE

Strok 6-5 8-5 165 167
Y 400s 823 12989
Y 600s 1023 1498 16199 16190
Y 800s 1223 1298
A Tekl Y1000s 1423 1498 16199 16199
Y1200s 1698 1819 1819
Y1400s 2019 2019
Y 800t 1020 945
Y1000t 1120 1045 12089 1208
_ Y1200t 1145 1308 1346
A Teleskopik Y1400t 1245 1408 1408
Y1600t 1508 1508
Y1800t 1608 1608
B 105 168 188 188
o 62 28 66 66
> 81 47 ) %3
B 59 56 73 73
F 130 145 196 196
160 174 216 216
H 400-800 400-800 300-800 300-800
X300 482
X420 602
X460 753
J X-stroku X580 873
X680 1052
X800 1172 1172
X920 1292
K 392 593 653 653
L 231 304 112 112
Mo 475 704 792 792
P 168 211 291 291
Q 690 690 680 690
R 80 70 70 70

DTalep Uzerine

2) C-ekseni pndématik yapi icin deder (Sekil 1); diger déner eksen konfigiirasyonlari icin (Sekil 2-9)

sayfa 22'ye bakiniz.

3) Enjeksiyon makinesi (IMM) merkez hatti iizerinde 50 mm Z strok sapmasi

4) Z- kablosu zinciri hareketini icerir.

20

t = teleskopik Y-kolu

xDesign &sDesign Boyutlari

Yo

20

t/

~ Electical cabinet
Wemo65, Rear

509

(VaN (& A

Wemo 6-5, Operator side

~——CElectrical cabinet

Strok 6-5 8-5 8-7 16-5 16-7 8-5 16-5

Y400s 823

Y600s 1023

Y800s 1223
A Tekli Y1000s 1423 1505 1505

Y1200s 1705 1819 1705 1827

Y1400s 1905 2019

Y1600s 2219

Y800t 1020

Y1000t 1120 1045 1045

Y1200t 1145 1145 1308 1308
A Teleskopik Y1400t 1245 1245 1408 1408 1408

Y1600t 1345 1508 1508

Y1800t 1608 1608

Y2000t 1708 1708
B2 105 150 150 188 188 150 188
@ 62 62 62 66 66 62 66
D2 81 81 81 93 93 81 93
E2 59 56 56 73 73 56 73
F 130 145 145 196 196 145 196
G 160 174 174 216 216 174 216
H 400-800 400-800 400-800 300-800 300-800 400-800 300-800

X420 602

X580 960 960 960

X600 782
J X-stroku X700 1080 1080

X800 1282 1282

X920 1402 1402

X1100 1582 1582
K 392 798 798 822 822 770 822
L 231 304 304 406 406 304 406
MD 475 704 704 792 792 704 792
P 211 211 293 293 211 293
Q 683 683 683 683 683 683
R 38 303 303 287 287 303 287
S 375

1) Z- kablosu zinciri hareketini igerir. s =tekli Y-kolu t =teleskopik Y-kolu

2) C-ekseni pndmatik yapi icin deger (Sekil 1); diger déner eksen konfiglrasyonlar igin (Sekil 2-9)

sayfa 22'ye bakiniz.

3) Enjeksiyon makinesi (IMM) merkez hatti {izerinde 50 mm Z strok sapmasi



eLine, xLine Boyutlan

_

Strok 120 250 400 600 800
eLine xLine

Y1200s 1823
A Tekli Y1400s 2023

Y1600s 2223

Y1200t 1312

Y1400t 1412

Y1600t 1512 1636 1636

Y1800t 1612 1736 1736 1736

Y2000t 1712 1836 1836 1836 2150 2150
A Teleskopik Y2200t 1936 1936 1936 2250 2250

Y2400t 2036 2036 2350 2350

Y2600t 2136 2450 2450

Y2800t 2550 2550

Y3000t 2650 2650
B? 188 180 180 180 63 56
(e2) 66 32 79 79 90 90
D» 93 60 107 107 90 90
E2 73 100 100 100 100 100
F 174s / 286t 400 400 400 520 485
G 213 321 321 321 405 442
H 300-800 Ozellegtirilmis Ozellestirilmis Ozellegtirilmis Ozellestirilmis
J 169 207 207 207 222 222

X580 1278s / 1390t

X920 1618s/ 1730t

X1200 2180 2180 2180
K X-stroku X1500 2480 2480 2480 2809 2809

X2000 3284 3284

X2500 3784 3784
L 556 513 513 513 528 528
M 642 513 513 513 528 528
0} 0 216 216 216 317 345
P 94 0 0
Q 990 1180 1180
R 379 379 379

s =tekli Y-kol t = teleskopik Y-kolu

1 Z- kablosu zinciri hareketini igerir.

2 C-ekseni pnématik yapi icin deder (Sekil 1); diger doner eksen konfiglirasyonlari igin (Sekil 2-9)
sayfa 22'ye bakiniz.

3 Enjeksiyon makinesi (IMM) merkez hatti
lizerinde 50 mm Z strok sapmasi

Tandem Boyutlan

pe—

_

Strok 120 250 400 600 800

Y1200s 1823
A Tekli Y1400s 2023

Y1600s 2223

Y1200t 1312

Y1400t 1412

Y1600t 1512 1636

Y1800t 1612 1736 1736

Y2000t 1712 1836 1836 2150 2150
A Teleskopik Y2200t 1936 1936 2250 2250

Y2400t 2036 2036 2350 2350

Y2600t 2136 2450 2450

Y2800t 2550 2550

Y3000t 2650 2650
B> 188 180 180 63 56
(e 66 79 79 90 90
D? 93 107 107 90 90
E» 73 100 100 100 100
F 174s /| 286t 400 400 520 485
G 213 321 321 405 442
H 300-800 Ozellegtirilmis Ozellegtirilmis Ozellegtirilmis Ozellegtirilmis
J 169 207 207 222 222

X580 1278s / 1390t

X920 1618s / 1730t

X1200 2180 2180
K X-stroku X1500 2480 2480 2809 2809

X2000 3284 3284

X2500 3784 3784
L 556 513 513 528 528
M 642 563 563 578 578
(0] 0 216 216 317 345
T 0 185 185 370 400
U 648 840 840 940 940

2 C-ekseni pnématik yapi igin deder (Sekil 1); diger doner eksen konfiglirasyonlari igin (Sekil 2-9) s =tekli Y-kolu t =teleskopik Y-kolu

sayfa 22'ye bakiniz.

3) Enjeksiyon makinesi (IMM) merkez hatti tizerinde 50 mm Z strok sapmasi

23



Donme Ekseni- Konfigurasyonlar Lineer robotlar

Resimler Sekil 6-5 8-5 16-5 / 16-7 6-5 8-5/ 8-7 16-5/ 16-7 8-5 16-5 Resimler Sekil 120 250 400 600 800
elLine xLine
B 105 168 188 105 150 188 150 188 B 188 180 180 180 63 56
1 C 62 28 66 62 62 66 62 66 1 C 66 32 79 79 90 90
el g 47 %3 81 81 93 81 93 el D | 93 60 107 107 90 90
E 59 56 73 59 56 73 56 73 E 73 100 100 100 100 100
B 167 248 288 167 230 288 B 288
2 C 62 28 66 62 62 66 2 C 66
B-pnomatik B-pnomatik
B-pnomatik D | 81 47 93 81 81 93 C-pnomatik D | 93
E 59 56 73 59 56 73 E 73
B 150 188 150 188 B 188
3 C 138 142 138 142 3 C 142
A-pnomatik A-pnomatik
C-pnomatik D 157 169 157 169 C-pnomatik D | 169
E 56 73 56 73 E 73
B 125s 1820 207Y 125s 1589/1972 207v/2352 197> 2352 B 207Y/2352 217 217 217 95 149
4 C 62s 28 66 62s 62 66 62 66 4 C 66 32 79 79 90 90
B- elektrik B-elektrik
C-pnomatik D | 81s 47 93 81s 81 93 81 93 C-pnomatik D | 93 60 107 107 90 90
E 59s 56 73 59s 56 73 56 73 E 73 100 100 100 100 100
B 188 B 188 180 180 95 88
5 C 142 5 C 142 210 210 220 220
A- elektrik A-elektrik
C-pnomatik D 169 C-pnomatik D | 169 237 237 220 220
E 73 E 73 80 80 100 100
B 150 188 150 188 B 188 180 180 63 56
6 C 86 98 86 98 6 C 98 144 144 163 183
Eralahils D 86 98 86 98 Erltaitl D | 98 144 144 163 183
E 63 73 63 73 E 73 100 100 93 108
B 230 288 B 288
7 C 86 98 7 c | 98
B-pnomatik B-pnomatik
C-elektrik D 86 98 C-elektrik D | 98
E 63 73 E 73
B 150 B 188
8 C 159 8 C 169
A-pnomatik A-pnomatik
C-elektrik D 159 C-elektrik D 169
E 63 E 73
B 1589/1972 207v/2352 B 2079/2352 217 217 95 149
9 C 86 98 9 C 98 144 144 163 183
B-elektrik B-elektrik
C-elektrik D 86 98 C-elektrik D 98 144 144 163 183
E 63 73 E 73 100 100 93 108
B B 180 180 50 43
10 C 10 C 234 234 283 298
A-elektrik A-elektrik
C-elektrik D C-elektrik D 234 234 283 298
E E 100 100 93 110
b Coklu B-eksenleri ile D Coklu B-eksenleri ile

24 2 Servo B-eksenleri ile 2) Servo B-eksenleri ile



Yuk tanimlama matrisi
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6-5 8-5 6-5 8-5 250

Eksen kombinasyonlan 16-5 16-5 16-7
Dénme eksenleri olmadan maks. yik | 5,9s/ 4,9t 8,8 16,5 5,9s/ 4,9 8,8 16,5 18,5 349
C-pném. 4,0s / 3,0t 7,0 13,0 4,0s / 3,0t 7,0 13,0 15,0 25
C-pném. & B-pném. 2,55/ 1,5t 53 8,2 2,55/ 1,5t 53 8,2 10,2 =
C-pném. & A-pndm. - 5,7 10,0 - 5,7 10,0 12,0 -
C-pndm. & B-elekt. 2,55 4,5 8,2 2,55 4,5 8,2 10,2 20,9
Dikkat! Doner eksenlerin torku belirtilen degerden az olmalidir.
Kg cinsinden yiik xDesign sDesign
Eksen kombinasyonlari 6-5 8-5 8-7 16-5 16-7 8-5 16-5
Donme eksenleri olmadan maks. yik 5,9s / 4,9t 10,85/ 12,8t 14,8t 17s/ 19,5t 21,5t 5,8s 8,5s/8,5t
C-pném. 4,0s / 3,0t 8,0s / 10,0t 12,0t 13,55 / 16,0t 18,0t 3,0s 5,0s/5,0t
C-pném. & B-pném. 2,55/ 1,5t 6,3s/ 8,3t 10,3t 8,7s/ 11,2t 13,2t = =
C-pndm. & A-pndm. - Talep tzerine - Talep lzerine Talep Uzerine - -
C-pném. & B-elekt. 2,55 5,0s/ 7,0t 9,0t 9,55/ 12,0t 14,0t 1,5s 3,0s/3,0t
C-pnom. & A-elekt. - - - 74s/ 9,9 12,9t - -
C-elekt. = 6,7s/ 8,7t 10,7t 12s/ 14,5t 16,5t 1,7s 3,5s/3,5t
C-elekt. & B-pndm. - 5,0s / 7,0t 9,0t 7,2s/ 9,7t 12,7t - -
C-elekt. & A-pndm. = 4,7s | 6,7t 8,7t = = = =
C-elekt. & B-elekt. - 3,7s/ 5,7t 7,7t 8s / 10,5t 12,5t - -

s =tekli Y-kolu t =teleskopik Y-kolu

Kg cinsinden yiik xLine / Tandem

Eksen kombinasyonlari 120 250 400 600 800
Dénme eksenleri olmadan maks. yik | 21 45 60 113 136
C-pném. 18 33 48 80 110
C-pném. & B-pném. 13 o S - -
C-pném. & A-pndm. - - - - -
C-pndm. & B-elekt. 13 29 44 64 97
C-pndm. & A-elekt. 12 24 39 64 97
C-elekt. 16 29 44 74 94
C-elekt. & B-pném. 12 - - - -
C-elekt. & A-pndm. - - - - -
C-elekt. & B-elekt. 12 25 40 60 80
C-elekt. & A-elekt. = 25 40 60 80

Dikkat! Doner eksenlerin torku belirtilen degerden az olmalidir.

C- ekseni tutucu baglanti

olculeri
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6-5,8-5 eDesign 16-5, 16-7 eDesign 250 eLine
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a3

b2

b2

b1

b1

a2

el; e2

Sabit plakadaki
sikistirma yuzeyi

Euromap 18’e gore
delik deseni

Euromap 18 standardi

Ebat el;e2 d1 al a2 a3 b1 b2
E5 315 M12x24 17,5 52,5 - 140 210
E6 355 M12x24 17,5 52,5 - 140 210
E7 400 M16x32 35 105 - 140 245
E8 450 M16x32 35 105 - 175 280
E9 500 M16x32 35 105 = 175 280
E10 560 M20x40 35 175 - 210 350
E11 630 M20x40 35 175 - 280 420
E12 710 M20x40 35 175 - 350 490
E13 800 M20x40 35 175 = 350 490
E14 900 M20x40 35 175 - 420 560
E15 1000 M24x48 70 175 280 420 630
E16 1120 M24x48 70 175 280 420 700
E17 1250 M24x48 70 175 280 560 840
E18 1400 M24x48 70 210 350 560 840
E19 1600 M24x48 70 210 350 700 980
E20 1800 M24x48 70 210 350 840 1120
E21 2000 M24x48 70 210 350 980 1260
E22 2240 M24x48 70 210 350 1120 1400

Standart Plaka Ara Parcasi

Plaka Ara Parcasi

3-5 6-5 8-5/ 8-7 16-5/ 16-7/ 120
Yiikseklik H 300-800 400-800 400-800 300-800
Adim S 50 50 50 100
Geniglik W 400 530 600 750
Derinlik D 150 140 180 200
Offset O 25 5 15 5
Euromap ebat E5-E9 E5-E7 E7-E10 E8-E13
A 600 300 420 600
B 450 150 210 300
C 80 100 120 160

Wemo Plaka Ara Parcasi

Euromap 18’e uyan Wemo plaka ara pargasi delik deseni

Ebat 3-5 6-5 8-5/ 8-7 16-5/ 16-7 /
b1 b2 b1 b2 b1 b2 120
b1 b2
E5 140 140 210
E6 140 140 210
E7 140 245 140 245

WIE=NIC.

Sirecleri bir adim 6teye tasiyoruz.
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