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Otomasyon ve inovasyon ortaginiz
Wemo'yu kesfedin

Wemo Automation'a hos geldiniz! 35 yili agkin sektor deneyimimizle, yuksek kaliteli, esnek ve

kullanici dostu otomasyon ¢ézimleri saglama konusunda saglam bir bilgi ve uzmanlik temeli

olusturduk.

Wemo’nun 6zelligi nedir?

Merkezimiz isve¢'in glineyindeki Varnamo'da olmasina ragmen, triinlerimiz diinya gapinda birgok sirket

tarafindan kullaniimaktadir. Kapsamli sektdr deneyimimiz, bizi ¢cok cesitli sektorlerdeki musterilerin

benzersiz ihtiyaglarini anlama ve karsilama konusunda uzman yapti.

Wemo'da inovasyon bizi yonlendirir ve otomasyonun Uretimin gelece@i icin anahtar olduguna
kesinlikle inanirz. Amacimiz, isletmelerin kullanici dostu ve uygun maliyetli ¢ozimlerle Uretim

zorluklarinin tstesinden gelmelerine yardimci olmaktir.

Tekrarlayan ve zaman alici gérevleri otomatiklestirerek misterilerimizin daha degerli islere odaklanmasini

sagliyoruz. Bu ayrica ergonomiyi, Uretim verimliligini ve karliigi da iyilestirir.

Misterilerimizle konseptten kuruluma ve sonrasina kadar yakin bir sekilde galisarak ¢éziimlerimizin maksimum
fayda ve yatinm getirisi saglamasini garantiliyoruz. Her musterinin benzersiz oldugunu, farkli ihtiyaglara ve

zorluklara sahip oldugunu ve 6zel ve uyarlanmis ¢oztimler gerektirdigini biliyoruz.

1425 Teknik veriler 28-37 Smartdrive 2.0 Aksesuarlari

Akilli stirticti kombinasyonlari 38  Yapilandirmalar

26-27 Smartdrive 2.0 ana profili 39 Bilgi CAD modelleri
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Wemo Smartdrive 2.0
Akilli Otomasyonun Gelecegi

Wemo Smartdrive 2.0, robotik hiucre malzeme tasima alaninda yillarin deneyimi Uzerine insa

edilmis olup yiiksek hizli performans, hassas konumlandirma ve tekrarlama dogrulugu
sunmaktadir.

Dinamik verimlilik icin tasarlanan bu uriin, entegre enerji zincirlerine sahiptir ve cesitli

boyutlarda ve stroklarda mevcuttur. Her eksen, maksimum cikis verimliligi saglayan standart

olarak planet disli kutulan icerir.

Avantajlari
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Kolay montaj icin iki yaninda yuvalar bulunan anadizim aluminyumdan rijit profil.
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Kablo ve borular i¢in eneriji zincirleri de

dahil olmak Uzere, kuruluma hazir komple

sistemler.

Yuksek tasima kapasitesi ve hassasiyet igin
dort kizak bosuna sahip c¢ift linear kizak
sistemi.

En dlslk ses seviyesine sahip
kayigli tahrik sistemi.

RedUiktor adaptorleri farkl marka ve tipteki
servo motorlar igin siparig edilebilir.

Kompakt tasarima sahip olup farkli ebat ve ¢esitleri mevcuttur.
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Akilh Surucu Uygulamalari

Uriin yelpazesine genel bakis

s - -

W-SS1 W-SD1

Tek eksenli yatay hareket icin tekli Tek eksenli dikey hareket sistemi
kayar sistem

RN NN RN

W-DD2 W-DP2
iki eksenli hareket sistemi iki eksenli hareketli igin ciftli al-yerlestir
sistemi

W-TP3 W-TG3
Ug eksenli hareket igin Ug eksenli hareket igin Gl portal sistemi
uclu al-yerlestir sistemi
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Tek eksen

Uygulama ornekleri W-SS1

iki robot arasinda tagima igin ray ve
kilavuzlar Uzerinde hareket eden sistem

W-SS1

Fikstlr tasinmasi icin ray ve
kilavuzlar Uzerinde hareket eden
sistem

W-SS1 l;
Paketleme 6ncesi tagima sistemi

W-SS1

Montaj parcalarini beslemek igin
fikstlrle donatiimis ray ve kilavuzlar
Uzerinde hareket eden sistem
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Cift eksen

Uygulama ornekleri

W-DD2

Gorsel inceleme surecleri icin ki
eksenli tasima ve konumlandirma

W-DP2
Paketleme sistemini beslemek

icin iki eksenli al-yerlestir sistemi

t/P

W-DP2
Doner tabla uygulamasinda iki

eksenli al-yerlestir sistemi

W-DD2

Fikstlr istasyonunda montaj parcalarinin
tasinmasi igin iki eksenli sistem

vy 4 4
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Uclii eksen
Uygulama ornekleri

W-TP3
Parcalarin titregimli

besleyiciden fikstlrl tagimasi
icin U¢ eksenli tagima sistemi

W-TP3

Beslemeden montaj istasyonuna kadar
parcalarin taginmasi i¢in U¢ eksenli tasima

12
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W-TG3

Titresimli besleyiciden 6n istasyona
tasima icin Uglu portal sistemi

W-TG3 f
Montaj istasyonuna ek parc¢alarin 5
tasinmasi igin G¢ eksenli portal
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W-SS1 Tek eksen

Teknik veriler

Standart konfigiirasyon

« Kayis tahrikli tek eksenli linear sistem.

* Tasima kapasitesi: 20 kg

» Profilin arka tarafina ve alt kismina montaj imkani saglayan aliminyum profil.

t/P

» Yatay kizak Uzerine monte edilmis 2 adet lineer kizak (boyut:15) ve 4 adet kizak blogu.

e Standart strok: X=500 mm, +250 mm’lik adimlarla uzatilabilir, maksimum strok 3000

mm’ye kadar.

* Kayis tahrik sistemiyle ¢alisan planet redUktor.

» Entegre kablo zinciri (i¢ dlclleri: GxY=30x14) Yaricap=28 mm.

Standart konfigiirasyonlar Veri
Model W-SS1
Maksimum tasima agirligi¢ kg 20

Tahrik tipi Kayis AT5
Rediiktor Planet Rediiktor (oran= 1:5)
Kasnak capi mm 047,75
Doniis tekerlegi capi mm @47,75

X ekseni icin hareketli kiitle » kg 2,3

500 mm strokta iriin agirlig » kg 13,9
+250mm basina ek agirlik kg 4,3

X ekseni icin maksimum cikis torku Nm 40
Maksimum hiz m/s 2,7
Maksimum hizlanma m/s? 15
Minimum cevrim siresi ¥ sn 1,4
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1
Agirlik X=500mm kg 14

x=250 mm strok basina ek agirlik kg 3,4
Gurultu seviyesi dBA 72

1) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parca
2) X tastyicinin i¢ agirhgi

3) Standart X ekseninin i¢ agirhgi, tasima agirigi ve motor hari¢c 500 mm’dir.
4) X=1000 mm ileri ve geri i¢in hesaplanan gevrim suresi

Boyutlar
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Strok uzunlugu

192

Eksenler Strok uzunluklan

Model W-SS1
Yatay (x ekseni) standart strok uzunlugu mm 500
Yatay (x ekseni) uzatilmis strok uzunlugu mm 750, 1000, 1250, ..... 3000

Motor baglanti cesitleri

W-S51-x000¢-01-xx W-S51-x000¢-02-xx

W-S51-x000¢-03-xx

W-S51-x000¢-04-xx

15
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W-SD1 Tek eksen Boyutlar

Teknik veriler

10 45 _ 45 _ 45 _ 45
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Standart konfigiirasyon 177 _68

+ Kayis tahrikli tek eksenli linear sistem.
* Tasima kapasitesi: 20 kg
» Profilin arka tarafina ve alt kismina montaj imkani saglayan aliminyum profil.

+ Yatay kizak Uzerine monte edilmis 2 adet lineer kizak (boyut:15) ve 4 adet kizak blogu. ¢ ’ | 5 o
e Standart strok: X=500 mm, +250 mm’lik adimlarla uzatilabilir, maksimum strok 3000 8 aisy T A WEMLC. g A
mm’ye kadar. ey =
+ Kayig tahrik sistemiyle ¢alisan planet reduktor. N @N 103 103 M 3
«  Ustten monteli kablo zinciri (i¢ 6l¢li: GxY=38x25) Yarigap=100 mm. I -
177 X 192
Model _— W-5D1 Strok uzunlugu
Maksimum tasima agirligi® kg 20
Tahrik tipi Kayis AT5 Eksenler Strok uzunluklan
Rediiktor Planet Rediiktor (oran= 1:5) Model W-5D1
Kashak capi mm 047,75 Yatay (x ekseni) standart strok uzunlugu mm 500
Doniis tekerlegi capr mm 047,75 Yatay (x ekseni) uzatilmis strok uzunlugu mm 750, 1000, 1250, ..... 3000
X ekseni icin hareketli kiitle » kg 2,5
500 mm strokta iiriin agirlign kg 14,8
+250mm basina ek agirlik kg 4,3 Motor baglanti cesitleri
X ekseni icin maksimum cikis torku Nm 40
Maksimum hiz m/s 2,7
Maksimum hizlanma m/s? 15
Minimum cevrim siiresi 4 sn 1,4
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1 . r .
Agirlik X=500mm kg 15,2
x=250 mm strok basina ek agirlik kg 3,4 2 S——
Giiriiltii seviyesi dBA 72 2
1) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parga .
2) X tastyicinin i¢ agirhig
T ot v e e o S 19 00 W-SD1 0 01 W-SD1000 B W-SD1 000 3
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W'DDZ let 6ksen|er Boyutlar
Teknik veriler s T s
fo—=
Standart konfigiirasyon ol m[$ .
Hafif ve yuksek hizda hareket icin kayis tahrikli linear hareket. N tns
Tasima kapasitesi: 10 kg $ ‘ oo™
Arka ve alt yiizeye montaj imkani sunan aliiminyum © e 12 X 0
profil. 4 154
Yatay kizak Uzerine monte edilmis 2 adet lineer kizak .
(boyut:15) ve 4 adet kizak blogu. S
Standart strok: X=500 mm, +250 mm’lik adimlarla uzatilabilir, B
maksimum strok 3000 mm’ye kadar.
Dikey eksen icin 1 linear kizak (boyut:15) ve 2 tasiyici blok. N
Standart strok: Z=400 mm, +200 mm’lik adimlarla uzatilabilir,
maksimum strok 1000 mm’ye kadar.
Tam eksenlerde kayish aktarmali planet rediktor. | 8
Yatay monteli kablo zinciri (i¢ 6lgti: WxH=38x25) R=100 S O [ T & NEMD.
Dikey monte edilmis kablo zinciri (i¢ 6lgi: WxH=40x14) R=38 _ %H* = ﬁf
Model W-DD2
Tek eksenli maksimum tasima agirtigi ¢ kg 5 o N
Tahrik tipi Kayis AT5
Reduiktor X Planet rediiktor oram= 1:5
Kasnak cap1 X mm @47,75
X doniis tekerlegi cap mm 247,75 Strok uzunlugu
et o2 - one rediier o 1
Kasnak cap1 Z mm ?66,85 Model W-SD1
Z tekerlegi capi mm 230 Yatay strok (x) standarti mm 500
DRI TRk El [EE 262 kg 2 Genisletilmis yatay strok (x) mm 750, 1000, 1250, ..... 3000
Dahili hareketli kiitle Z kg 34 Dikey strok (z) standarti mm 400
Lty LD sl et kg 0o Genisletilmis dikey strok (z) mm 400, 600, 800, 1000
X eksenindeki maksimum cikis torku Nm 40
Z eksenindeki maksimum cikis torku Nm 40
X maksimum hiz m/s 2,7 Motor baglanti gesitleri
Z maksimum hiz m/s 2,7
X maksimum hizlanma m/s? 15
X maksimum hizlanma m/s? 20
Minimum cevrim siresi 4 sn 2,1
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1
Agirlik X=500mm Z=400mm kg 22,6
X=250mm strok basina ek agirlik kg 3,4
Z=250mm strok basina ek agirlik kg 0,6
Gurilti seviyesi dBA 72 W-DD2-3000¢3000¢-01-XX

1) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parga.

2) X taslyicisinin ig agirhgi.

3) Tasima agirligi ve motor harig standart X ekseni 500 mm i¢ agirhgr.
4) X=1000 mm ileri ve geri igin hesaplanan gevrim suresi.

19
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W-DP2 Cift eksenler

Teknik veriler

Standart konfigiirasyon

« Hafif ve ylksek hizda hareket icin kayis tahrikli linear hareket.

* Tasima kapasitesi: 5 kg

*  Montaj plakasinin altina takmak igin adaptér plakali

aliminyum profil.

» Dikey tasiyiciya monte edilmis lineer kizaklar (boyut:15) ile

3 tasiyici blok.

«  Standart strok: X=300 mm, +120 mm’ye kadar uzatma imkani

mevcuttur, maksimum strok 420 mm.

» Dikey eksen igin 1 linear kizak (boyut:15) ve 2 tasiyici blok.
» Standart strok: Z=400 mm, +200 mm’lik adimlarla uzatilabilir,

maksimum strok 1000 mm.
»  Kayis tetiklemeli planet redlktor.

+  Yatay kablo koruma borusu (i¢ cap: 38 mm)

+  Dikey monteli kablo zinciri (i¢ 6lgii: WxH=40x14)

-
-
-
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Standart konfigiirasyonlar Veri

Model W-DP2
Maksimum tasima agirlig1 1 eksen ¢ kg 5

Tasyic1 tipi Kayis AT5
X Reduktor Planet reduktor oram= 1:10
X Kasnak cap1 mm 266,85

X dons tekerlegi capi mm @56

Z Reduktor Planet rediiktor oram= 1:10
Z kasnak cap1 mm ?66,85

Z Doniis tekerlegi capi mm @50
Dahili hareket eden kiitle 2 X kg 8,5

Dahili hareket eden kiitle 3 Z kg 3,4

X ekseninde +120mm icin ek agirlik kg 0,9

Z ekseninde +200mm icin ek agirlik kg 0,6

X ekseninde rediiktor maksimum cikis torku Nm 40

Z ekseninde reduktor maksimum cikis torku Nm 40

X maksimum hiz m/s 2,7

Z maksimum hiz m/s 2,7

X maksimum hizlanma m/s? 10

Z maksimum hizlanma m/s? 20
Minimum cevrim siresi 4 sn 2,1
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1
Agirlik X=300mm Z=400mm kg 22,6
X=250mm strok basina ek agirlik kg 3,4
Z=250mm strok basina ek agirlik kg 0,9
Gurultu seviyesi dBA 70

1) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parca.

2) X taslyicisinin dahili agirhgi + Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi harig.

3) Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi haric dahili agirhgr.

4) ileri X=300 mm, yukari ve asagdi Z=400 mm ve déniis igin X=300 mm olarak hesaplanan gevrim siiresi.

Boyutlar
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Strok uzunlugu
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Eksenler Strok uzunluklari
Model W-DP2

Yatay strok (x) standarti mm 300
Genisletilmis yatay strok (x) dm 420

Dikey strok (z) standarti mm 400
Genisletilmis dikey strok (z) rﬁm 600, 800, 1000

Motor baglanti gesitleri

W-DP2-5000¢-x000¢-01-xx

21
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W-TP3 Uc eksenli sistem

Teknik veriler

Standart konfigiirasyon

Hafif ve yliksek hizda hareket icin kayis tahrikli linear hareket.

Tasima kapasitesi: 5 kg

Arka ve alt yiizeyine baglant1 imkani sunan aliiminyum profil.

Yatay tasiyictya monte edilmis 2 lineer kizak (boyut:15) ve 4 tasiyici blok.

Standart strok: Y=500 mm, +250 mm’lik adimlarla 3000 mm’ye kadar
uzatilabilir.

Dikey bir tasiyic1 izerine monte edilmis 2 adet lineer kizak (boyut:15) ve 3
adet tasiyic1 blok.

Standart strok: X=300 mm, +120 mm uzatma secenegi ile
maksimum 420 mm’ye kadar.

1 lineer kizak (boyut:15) ve 2 tasiyic1 blok.

Standart strok: Z=400 mm, +200 mm’lik adimlarla maksimum 1000
mm’ye kadar uzatilabilir.

Tum eksenlerde kayis aktarmali planet rediiktor.
Yatay monteli kablo zinciri (i¢ olcti: WxH= 38x25) R=100
Yatay kablo koruma borusu (i¢c cap= 38 mm)

-
-
~
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»  Dikey monte edilmis kablo zinciri (i¢ 6lcii: WxH= 40X14) R=38

Standart konfigiirasyonlar Veri

Model W-TP3
Maksimum tasima agirligi ¢ kg 5
Aktarma tipi Kayis AT5
X ekseni reduktoru Planet reduktor disli orani = 1:0
X ekseni kasnak capi mm 266,85

X ekseni geri donis tekerlegi mm @56

Y ekseni rediktori Planet rediktor disli oran1 =1:10
Y ekseni kasnak cap1 mm @47,75

Y ekseni geri doniis tekerlegi mm @47

Z ekseni rediktori Planet rediiktor disli orani = 1:0
Z ekseni kasnak cap1 mm ?66,85

Z ekseni saptirma tekerlegi mm @50

X ekseni dahili hareketli kiitle 2 kg 8,5

Y ekseni dahili hareketli kitle 3 kg 18,5

Z ekseni dahili hareketli kiitle kg 3,4

X ekseni +120 mm uzatma icin ek agirlik kg 0,9

Z ekseni +200 mm uzatma icin ek agirlik kg 0,6

X, Y, Z ekseni reduktor maksimum cikis torku Nm 40

X ekseni maksimum hiz m/s 1,25

Y ekseni maksimum hiz m/s 1,25

Z ekseni maksimum hiz 2,7

X ekseni maksimum ivme m/s? 10

Y ekseni maksimum ivme m/s? 10

Z ekseni maksimum ivme m/s? 20
Minimum cevrim siresi % sn 2,5
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1
Agirlik X=300mm Y= 500mm Z=400mm kg 41,6

X ekseni +120 mm strok basina ek agirlik kg 0,9

Y ekseni +250 mm strok basina ek agirlik kg 1,8

Z ekseni +250 mm strok basina ek agirlik kg 0,6
Gurultlu seviyesi dBA 75

1) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parga.

2) X tastyicisinin i¢ agirh@i + Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi harig.
3) X ekseni 500 mm + X taslyicisi + Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirligi haric.

4) Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi harig.

5) lleri Y=1000 mm X=300 mm Z=400 mm yukari ve asagi X=300 mm déniis ve X=1000 mm déniis i¢in hesaplanan gevrim siiresi

Boyutlar
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Strok uzunlugu
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Eksenler Strok uzunluklan
Model W-TP3

Yatay strok (x) standarti mm 300

Yatay genisletilmis (x) strok mm 420

Yatay strok (y) standarti mm 500

Yatay genisletilmis (y) strok mm 750, 1000, 1250, ..... 3000
Dikey strok (z) standarti mm 400

Yatay genisletilmis (z) strok mm 600, 800, 1000

Motor baglanti cesitleri

=

o
B =

W-TP3-000¢-3000¢-3006-01-xx
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W-TG3 Uc eksenli sistem

Teknik veriler

Standart konfigiirasyon

o Hafif ve yiiksek hizda hareket icin kayis tahrikli linear hareket.

«  Tasima kapasitesi: 5 kg

o Profilin arka ve alt yiizeyine baglant1 imkani sunan aliiminyum profil. AX/V
e 2 adet lineer kizak (boyut:15) ve 4 adet tasiyici blok yatay tasiyici tzerine

monte edilmistir.

o Standart strok: Y=500 mm, +250 mm’lik adimlarla maksimum strok 3000

mm’ye kadar uzatilabilir.

e 2 adet lineer kizak (boyut:15) ve 3 adet tasiyici blok, dikey tasiyic1 lizerine

o

monte edilmistir.

D Standart strok: X=300 mm, +120 mm uzatma imkan1 ile
maksimum strok 1000 mm’ye kadar uzatilabilir.

. 1 adet lineer kizak (boyut:15) ve 2 adet tasiyic1 blok.

o Standart strok: Z=400 mm, +200 mm’lik adimlarla maksimum 1000

strok 1000 mm’ye kadar uzatilabilir.
e Tum eksenlerde kayis aktarmali planet reduktor.
«  Yatay monteli kablo zinciri (i¢ olci: WxH= 38x25) R=100
«  Yatay kablo koruma borusu (i¢ cap= 38 mm)

«  Dikey monte edilmis kablo zinciri (ic olcli: WxH= 40X14) R=38

Standart konfigiirasyonlar Veri

\ |

Y

Model W-TG3
Maksimum tasima kapasitesi ¢ kg 5

Tahrik tipi Kayis AT5
X ve Y ekseni reduktori Planet reduktor disli oram = 1:5
X veY ekseni capi mm @47,75

X ve Y ekseni geri donus tekerlegi mm @47

Z ekseni reduktori Planet rediiktor disli oran =1:10
Z ekseni kasnak capi mm ?66,85

Z ekseni saptirma tekerlegi mm @50

X ekseni dahili hareketli kiitle 2 kg 8,5

Y ekseni dahili hareketli kutle 3 kg 20,5

Z ekseni dahili hareketli kiitle 4 kg 3,4

X ekseni +250 mm uzatma icin ek agirlik kg 3,5

Z ekseni +200 mm uzatma icin ek agirlik kg 0,6

X ekseni maksimum tork Nm 8,3

Y ekseni maksimum tork Nm 6,1

Z ekseni maksimum tork Nm 8,5

X, Y, Z eksenleri maksimum hiz m/s 2,7

X, Y, Z eksenleri maksimum ivme m/s? 15
Maksimum cevrim suresi sn 2,5
Tekrarlama hassasiyeti mm +0,1
Agirlik X=500 mm Y=500 mm Z=400 mm kg 53,7

X ekseni +250 mm strok basina ek agirlik kg 3,4

Y ekseni +250 mm strok basina ek agirlik kg 7

Z ekseni +250 mm strok basina ek agirlik kg 0,6
Glriltu seviyesi dBA 78

) Kol Ucu Takimi (EOAT) + parga.

) X tastyicisinin ig agirhidr + Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirligi harig.

) X ekseni 500 mm + X taslyicisi + Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi harig.
)

1
2
3
4) Standart Z ekseni 400 mm, tasima agirhgi harig.

5) lleri Y=1000 mm X=300 mm Z=400 mm yukari ve asagi X=300 mm déniis ve X=1000 mm

donus icin hesaplanan gevrim siresi

Boyutlar
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Strok uzunlugu
Eksenler Strok uzunluklan
Model W-TG3
Yatay strok (x) standarti mm 500
Yatay genisletilmis (x) strok mm 750, 1000, 1250, ..... 2000
Yatay strok (y) standarti mm 500
Yatay genisletilmis (y) strok mm 750, 1000, 1250, ..... 3000
Dikey strok (z) standarti mm 400
Yatay genisletilmis (z) strok mm 600, 800, 1000

Motor baglanti gesitleri

=

W-TG3-x000¢-3000¢-3000k-01-XX W-TG3-000¢-3000¢-3000¢-02-XX

vy 4 4
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Akilli Stirticti 2.0

Profil

Tum Smartdrive 2.0 Uniteleri, rijit aluminyum ekstrizyon profili temel alinarak
uretilmis olup, lineer hareketlerde en yiiksek hassasiyeti saglamak amaciyla
islenmistir.

Profil, makinelerde kolay entegrasyon saglamak icin islevsel tasarima dayali cok sayida
baglant1 6zelligi ile donatilmistir.

Profil tasarimi, yuksek hizda hareket eden kizak uzerinde yuksek tasima kapasitesi
saglayan iki lineer kizak kullanimina uygundur. Bu yap1, sistemin diizgiin, hassas
konumlandirma ve yuksek tekrarlama hassasiyeti sunmasini garanti eder.

Baglantilar, uygulama ihtiyacina bagli olarak profilin iki farkli yan yiizeyinden
yapilabilmektedir.

139

Tam robot modelleri ve uygulamalar igin uyarlanabilir sistem.

Wemo Smartdrive’in Avantaijlari

Tum robot modelleri ve uygulamalarina Standartlastiriimis bilesenler

uygun adapte edilebilir sistem. sayesinde azaltilmig isletme
maliyetleri.

Fonksiyonel tasarim
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W-AMA1l

Ayarlanabilir montaj adaptori

Bu adaptor plakasi, profilin genis yuzeyine capraz

baglanti1 yapilabilmesi icin tasarlanmistir ve

kaynakli celik veya aluminyum profilden uretilmis '
makine sasileriyle uyumludur. Plaka, Item veya %’ ; ’ 4
Bosch profilleri ile kolay entegrasyon saglayan iki ’

farkli delik duzenine sahiptir.

Buna ek olarak, plaka Uizerinde bulunan iki set
ayarlanabilir vida sayesinde eksenin makine
sasisine hassas bir sekilde hizalanmasi ve
seviyelendirilmesi saglanarak maksimum stabilite
ve dogru konumlandirma elde edilir.

M6x20 (4x)
K“X Ray somunu :

Tip Veri
Uriin No 42000001
Model W-AMA1
Agirlik 0,8kg
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W-AMA2

Ayarlanabilir montaj adaptori

Bu adaptor plakasi, profilin dar kenan
boyunca uzunlamasina baglanti
yapilabilmesi icin tasarlanmistir.
Plaka uzerinde bulunan iki farkli delik
diizeni, hem Item hem de Bosch
profilleriyle uyum saglayarak esnek ve
glivenli entegrasyon imkani sunar.

t/P

Tip Veri
Uriin No 42000002
Model W-AMA2
Agirlik 0,8kg

4x Ray somunu

vy 4 4
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M6x20 (4x)
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W-APP1

Akilh siiriicu profilindeki adaptor plakasi

Bu adaptor plakasi, W-DD2, DP2,
TP3, ve TG3 tiplerindeki Smartdrive
profilleri Uzerine valf, vakum venturi
veya baglanti kutulari eklemek icin

t/P

kullamlir.

Tip Veri
Uriin No 42000003
Model W-APP1
Agirlik 1,6 kg

40

231
216

10

351

W-APW1

Tasiyici Gizerine adaptor plakasi

Bu adaptor plakasi, profilin dar kenan
boyunca uzunlamasina baglanti
yapilabilmesi icin tasarlanmistir.
Plaka uzerinde bulunan iki farkli delik
diizeni, hem Item hem de Bosch
profilleriyle uyum saglayarak esnek ve
guvenli entegrasyon imkani sunar.

vy 4 4

Uriin No 42000004
Model W-APW1
Agirlik 0,3kg
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Daha genis kablo kanali Kaval somunlari
Disa monte edilmis daha genis kablo kanal Montaj setleri

Ekstra kablo veya hortum gerektiren uygulamalar igin Slot somunlar ve profiller, Smartdrive
yatay eksenlere harici bir kablo kanali monte
edilebilir.

modullerine aksesuar montaji icin tasarlanmistir.
Slot somunlar M5, M6 ve M8 dis olculerinde
sunulurken; slot somun profili, uygulama
ihtiyacina gore ozel dis duzenlerine izin verir.

Bu ¢cozim, sistemde ek bilesenlere diizguin ve guvenli
bir sekilde tasinmasini saglarken, kablo yonetiminin
duzenli ve verimli olmasina katkida bulunur.

Kablo kanalimin i¢ olcileri 52x22,5 mm (WxH) profili 1000 mm uzunlugunda saglanir.

Bu boyut, ilave kablolar, vakum hortumlan veya Bu yapi, farkli montaj ihtiyaclan icin yuksek

sensor baglantilar gibi ek bilesenler icin yeterli alan o esneklik ve kolay entegrasyon imkani sunar.
sunar ve sistem entegrasyonunu kolaylastirir.

Her set 10 adet slot somun icerir ve slot somun

Tip L Uriin No Tip ) L Uriin No
Kablo kanali, strok 500 mm 615 42000005 Slot somunu M4 (10 adet/takim) M4 22 42000016
Kablo kanali, strok 750 mm 615 42000006 Slot somunu M5 (10 adet/takim) M5 22 42000017
Kablo kanali, strok 1000 mm 615 42000007 Slot somunu Mé (10 adet/takim) M6 22 42000018
Kablo kanali, strok 1250 mm 990 42000008 Slot somunu M8 (10 adet/takim) M8 22 42000019
Kablo kanali, strok 1500 mm 990 42000009 Slot somunu profili (1 adet/takim) - 1000 42000020
Kablo kanali, strok 1750 mm 990 42000010
Kablo kanali, strok 2000 mm 1365 42000011
Kablo kanali, strok 2250 mm 1365 42000012 12
Kablo kanali, strok 2500 mm 1365 42000013 6 ~ @
Kablo kanali, strok 2750 mm 1740 42000014 ©
Kablo kanali, strok 3000 mm 1740 42000015 -
° o
Yo/
AV A NEMICT. o
57
L 74 22 198
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Doner modiul C

Doner modiil C dikey eksen etrafinda yatay donme

hareketini saglama

Bu pnomatik tahrikli modiil, dikey eksen
etrafinda ek yatay donme hareketi saglar
ve otomasyon sureclerinde artirilmis
esneklik sunar.

Modiil, dikey eksenin altina dogrudan
montaj icin bir adaptor plakasi ile birlikte
gelir, boylece kesintisiz ve stabil bir
entegrasyon saglanir.

t/P

L) Veri

Uriin No 42000021
Model Doner modiil C
Agirlik 1,1 kg

6 bar basincta tork 2,4 Nm
Dondiirme agisi 180°C

Her iki yonde dondiirme acis1 ayar araligi +10 / -100°C

82
70

32,5

32,5

49

72 ‘

75

Doner modul B

vy 4 4
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B tipi bilek doner modiilii, dikey diizlemden yatay diizleme

doniis hareketi saglamak

Bu pnomatik tahrikli modiil, dikey
eksen etrafinda ek bilek donme
hareketi saglayarak robotik
operasyonlarda artirilmis esneklik
sunar.

Modiil, dikey eksenin altina dogrudan
montaj icin bir adaptor plakasi ile
birlikte gelir ve boylece guvenli ve
hassas bir entegrasyon saglanir.

i |
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Tip Veri

Uriin No 42000022
Model Doner modiil B
Agirlik 0,8 kg

6 bar basincta tork 4,4 Nm
Dondirme agisi 90°C

234 41

T
WEMO.
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Siparis kodu ve konfigurasyon bilgileri

Bu sablon, uygulamamz icin mevcut
hareket unitesinin yapilandinilma seklini

t/

Tek eksen konfigiirasyonu

| wss1 | 0500 01 ] o1 |

gostermektedir. Tip
. W-551
Tanimlanmas1 gereken degerler: WSD1

* Model tipi (or. S51, SD1, DD2 vb.)

e Strok uzunlugu (mm cinsinden)

* Motor montaj pozisyonu (belirtilmelidir)
» Motor siparis kodu (uygun motor kodu

belirtilmelidir

Cift eksen konfigiirasyonu

| WDD2 | 0500 0400 01 | 01 |

X ekseninin stroku

Z ekseninin stroku

‘ X ekseninin stroku

‘ Motor pozisyonu

‘ Motor igin siparis kodu

Uclii eksen konfigiirasyonu

| WDD2 | 0500 0300 0400 01 | 01 |

Tip Tip
W-DD2 W-DD2
W-DP2 W-DP2

X ekseninin stroku

Y ekseninin stroku

Z ekseninin stroku

‘ Motor pozisyonu ‘

I ‘ Motor pozisyonu }

‘ Motor igin siparis kodu |

‘ Motor igin siparis kodu }

Motor icin siparis kodu

Kod @ Uretici Model A B C D

01 B&R 8LVA2X | 49,5/ M6 |50 |14
02 Bosch MSKO040B | 67,2| M6 | 50 | 14
03 B&R 8LSA26 | 44,5/M5 |40 |9
04 B&R 8LSA36 | 70,7/ M6 |80 |14
05 Bosch MSKO30B | 44,5| M4 |40 |9
< 06 Bosch MSMO031 | 49,5/ M4 |50 | 11
07 Siemens 1FK7022 | 44,5/ M5 |40 |9
08 Siemens 1FK7032 |53 | M6 |60 |14
09 Kollmorgen | AKM22 45 M4 |40 |9
10 Kollmorgen | AKM32 5 |M5 |60 |14

A 1)§ipari§ kodu
2)Istek lizerine diger motorlar

Teknik degisiklik yapma hakkimiz saklidir.
38
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CAD modelleri hakkinda

Smartdrive 2.0 CAD modeli bilgileri

Wemo, urinlerimizi tasarimlariniza kolayca entegre edebilmeniz icin 3D CAD dosyalarinm
.STEP ve SolidWorks formatlarinda indirilebilir olarak sunmaktadir.

Bu dosyalar sayesinde ihtiya¢ duydugunuz tahrik tnitesini tam olarak yapilandirabilir ve
projelerinize sorunsuz bir sekilde entegre edebilirsiniz.

Dosyalariniza erismek icin Wemogroup.com/login adresinden ucretsiz kayit olmaniz
yeterlidir.

Mevcut is akislarinizi optimize etmek veya yeni sistemler kurmak istediginizde, CAD
kaynaklarimiz size ihtiyac duydugunuz esnekligi saglar.

Destek almak icin bize sales@wemogroup.com adresinden ulasabilirsiniz.

Fowon:



mailto:sales@wemogroup.com
mailto:sales@wemogroup.com
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Lineer Robot Teknolojisi En Guclu Haliyle

Wemo, diinyanin onde gelen lineer robot Ureticilerinden biridir.
Robotlarimizin yan sira, kullanici dostu yazilimlar, degerli aksesuarlar ve
malzeme tasima ¢ozumleri sunarak musterilerimizin surdurulebilirlik,
verimlilik ve karliligim artirmalarina katki sagliyoruz.

40’tan fazla lilkede temsil edilen Wemo, hem kendi uzman destek ekibimiz
hem de bayilerimiz araciligiyla miisterilerimizin liretim sireclerini
sektorden bagimsiz olarak optimize etmelerine yardimci olmaktadir.

Mayis 2023 itibariyla Wemo, Yushin Group’un bir parcasidir.

Yushin, plastik endustrisine yonelik kartesyen robotlar ve otomasyon
¢ozumleri alaninda dinyanin en onde gelen ureticilerinden biridir.

1973 yilinda kurulan Yushin, 700’den fazla calisani, 14 bagh kurulusu ve
temsilcilikleriyle neredeyse tum kitalarda faaliyet gostermektedir.

WENLC.

Surecleri bir adim oteye tasiyoruz

YUSHIN GROUP
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http://www.wemogroup.com/
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